Hazus npeamerta: Jludepennujanna reomerpuja

HacraBuuk uiam Hactaaunu: Cama Komuk

CraTtyc npeaMera: u300pHH

Bpoj ECIIB: 12 ECITB

YciaoB: Hema

unb npeamera
CrHuame OCHOBHUX W HAIIPEIHUX 3Hawha U3 JudepeHnrjaiHe reoMeTprje 1 aHallu3e Ha MHOTOCTPYKOCTHMa,
Kao ¥ pa3Boj CIIOCOOHOCTH 332 BbUXOBY IPUMEHY Y TEOPH]CKUM U IIPUMEHEHUM KOHTEKCTUMA.

HUcxon npeamera
CTyIeHT CTHYEe CIOCOOHOCT Ja CaMOCTAllHO NPUMEHYje 3Hama U METOoJC NudepeHIHjaTHe TeOMETpHje Y
AHAITU3U U PelIaBamy KOHKPETHUX MATEMAaTHYKHX MPoOieMa.

Capap:xaj npenmera

Teopujcka nacmasa

Y okBHpPY OBOT Kypca pa3MaTpajy ce TeMe Koje IpeAcTaBibajy OCHOBE caBpeMeHe Au(epeHInjanHe
TreoMeTpHje U aHajm3e Ha MHOTocTpykocTMa. O6palyyjy ce ciaenehn mojMoBH: OAMHOTOCTPYKOCTH y R n,
mudepeHnrjadmIHe MHOTOCTPYKOCTH, TTAPTHUITH]ja je AMHUIIE, TAHTCHTHU IIPOCTOPH M TAHTCHTHA paciiojerba,
BEKTOPCKA paciiojerha U BEKTOPCKa 110Jba, TEH30PCKa paciojema U TeH30pCKa M0Jba, CIIoJballliba anreopa,
mudepennujanne hopme, Criosballllbu U3BOJI, OPHjEHTAIMja MHOTOCTPYKOCTH, HHTEerpanuja 1 CTokcoBa
Teopema.

Y HacTaBKy Kypca, y 3aBHCHOCTH OJf HHTEPECOBamka U HCTPAKUBAYKHX IIOTpeda CTyAeHaTa, MOTY ce
oOpaljuBaT 1 HampeaHUje TeMe Kao mTo cy: PumanoBa reomerpuja, @uHCICpOBA TEOMETPH]A,
CHMIUIEKTHYKa reoMeTpuja, JInjese rpyne u Jlujese anrebpe ca npruMeHama Ha qudepeHIyjaite jeHaYnHe,
Kao ¥ Jpyre o0JIacTH y OKBUPY MOJIEpHE HU(epeHIHjaIHe IeOMETpHje.

Hpakmulma Hacmaea

HpI/IMeHa 3Hama CTCUCHUX Yy pClIaBaby KOHKPCTHUX HpO6J’I€Ma.
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Bpoj uacoBa akTHBHE HacraBe | Teopujcka Hactaa: 5 | IIpakTuyna Hactasa: 0

Mertone u3Bohema HacTaBe

Ha mpenaBamymMa ce KOpHCTEe KIacHYHE MeETOJE HacTaBe y3 Kopuutheme caBpeMeHHX WH(OpManuoHO-
KOMYHHUKAIIMOHUX TEXHOJIOTHja M MHTEPAKLHjY ca CTYJCHTHMA. 3Habhe CTyJCHaTa C€ TECTHpa IPEKO HU3paje
nomahux 3anaraka M onOpaHe CeMHUHApPCKHMX pazoBa. Ha 3aBpoIiHOM yCMEHOM HCIIMTY ce€ IpoBepaBa
CBEOOYXBaTHO pa3yMeBambe M3JIOKEHOT I'paJiuBa.

Ounena 3Hama (MakcuMaJIHHu Opoj moena 100)
Jomahu 3ananu u cemunapcku pagosu: 50 noeHa. 3aBpiiHu ycMenn ucnuT: 50 moeHa.

Hauun nposepe 3Hama MOTy OMTH Pa3IMYMTH: YCMEHH MCIT, IPE3eHTalMja IPOjeKTa

*MakcuMmasHa aykHa | ctpanuna A4 ¢opmara




