HasuB npeamera: [{uctpuOynpana ONTHMHU3ALH]ja

HacraBuuk nim Hactapuuum: Jlyman JakoBetuh

Craryc mpenMeTa: u300pHH

Bpoj ECIIb: 12

YcioB: -

In/e npenqmera

VYBolheme caBpeMeHNX ONTUMHU3AINOHUX METO/IA 32 TTapalielIHy U TUCTPUOYHpaHy ONTUMU3AIIN]Y, BIXOBE
aHaJIM3e KOHBEpPreHIMje U CMEPHHUIIA 32 BbUXOBY MPAKTHYHY UMIUIEMEHTALIH]Y.

Hcxon npegmera

- CrnocoOHOCT ¥ UCKYCTBO Y IPUMEHH CaBJaJaHUX aTOPUTaMa Ha pealiHe mpooieme.
- CnocoOHOCT IpHMEHE alropuTaMa Ha npodiaeMe U3 pa3HuxX o0acTy.

- CnocoOHOCT CHHTE3€ U aHAJIN3¢ TUCTPHOYHPAHUX ANTOpUTaMa.

Cagpikaj npeamera

Teopujcka nacmasa
CaBpeMeHH ONTHMH3AIUOHN METO/H 32 IIPoOIeMe BEJIMKUX JUMEH3Hja: IPOKCHMAIHY IPpajiijeHTHI
MeToaH, yop3aHu HecTepoBibeB IpaiijeHTHU METOJ], yOp3aHU IPaJjeHTHH METOX 3a HEIaTKe mpodiieMe;
PannoMu30BaHU METOAU: KOOPIMHATHY TPAAUjeHT, CTOXaCTUUKY IpaaujeHt; [lapanennu u nuctpulbyupanu
METOH: IpUMaJIHA U AyajHa JeKOMIIO3UIMja, npommupenu Jlarpamkuan; ADMM; koHCeHCyc IpooneM,
JUCTPUOYyHUPaHH TPAAUjeHT, AUCTPUOYUPAHO AyaHO yCpelbhaBame, AUCTPUOYHUPaHU allpOKCUMATHBHU
IbyTHOB MeTOn. AHanmM3a MeToa MO/ PA3IHIUTHM MIPETIIOCTaBKaMa O MPEXH (CTaTHIKa/BPEMEHCKH
MIPOMEHJbHBA, YCMEpEHa/HEyCMEepPEeHa KOMYHHKAIIM]a), aHAIN3a KOHBEPTeHIHje U Op31HE KOHBEPIeHIIH]je
07 Pa3JIMUUTHM TIPETIOCTaBKaMa Ha Kiace QyHKuja (TiaTke/HernaTke, jako KoHBeKcHe/ JIummmmi-
KOHTHHYAJIHU IPaJijeHT), Be3a ca TPEHUPameM MoJiela MaIllIMHCKOT yuerha, IPUMEpH IpUMeHa Ha
peasHuM npodIeMuMa.

Ilpaxmuuna nacmasa
MmmnemenTanuja Teopujcku oopaheHux Merona.
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Bpoj yacosa aktuBHe HactaBe: | TeopHjcka HacTaBa: 5 [Ipaktuyna Hacrasa: 5
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Metone ](l3BOl')eH>a HacTaBe: IIpc€aaBama U CaMOCTAaJIHA paJ CTyA€HaTa Ha IPaKTUYHUM YaCOBUMa

Ounena 3Hama (MakcumaJHu Opoj nmoena 100): 50 npenucnutHe o6asese, 50 ucnur

Hauun IIpOBEpE 3Hama MOry ouTH pas3JInunTH : (HI/ICMGHI/I UCIIMTHU, YCMCHU HCIIHT, npe3eHTaqua npojeKTa,
CECMUHApH I/ITJI)I CCMHUHApPCKH paaoBH, ﬂOMahI/I 3aJanu - MPSAUCIIUTHE 06aB636, YCMCHU UCIIAT

*MakcUMalHa 1yxHa | crpanuna A4 gopmara




