Crynujcku nporpam: Mb

Ha3us npeamera: Cemunap us mozaenupama 2 (Mb23)

HacrtaBuuk: Jlyman Jakopetrh

Craryc npeamera: N360pan

Bbpoj ECIIb: 3

YcioB: -

nsb npeamera

uss npeaMera je 1a CTyICHTH pa3yMejy, Kao U Jia Cy OCIIOCOOJbEHU JIa aHAIM3HPA]Y U UMILIEMEHTHPA]Y
METOJIe MAaTEMAaTUIKOT MOJICITHpakha W/ WM CUMYyJialiija kopucrehn m3adpaHe cOPTBEPCKE MaKeTe.

Hcxon npeamera

CapnanaBame n3abpaHUX METOJIa MOJIETIOBamka CUCTEMA B padyHapckux cumynanyja. [lopex tora, ouekyje
ce Ja cTyAeHTH Oyny OCcTioCO0J-EeHH Ja MN3ajHUPa]y, aHATU3UPajy U CHMYIUPA]y MaTeMaTHIKH WITH
CHUMYJIAIIMOHU MOJIENI HEKOT PEATHOT CHCTEMA.

Canp:xaj npenmera
Teopujcka nacmasa

CumynanuoHe MeTo/Ie; MaTeMaTHIKe OCHOBE IUTUTATHUX CUMYJIAIU]a; UICHTU(HUKAI]a CUCTEMA;
Pa3IMYNTH BUIIOBH pENpE3CHTaIMje chucTeMa: MudepeHIrjaTHe jeJHaYnHe, Yia3-u3j1a3 penpe3cHTalyja,
(dhyHKITIH]ja TIpeHOoca, MOJIET Y TIPOCTOPY CTamka; n3adpaHe TeMe U3 HyMEpHUKe ONTUMHU3aIIHje: allTOPUTMH 32
MOJIaTKE BEIMKHUX CKaJia, MOZCIOBAKE CTPYKTYpE (PETKOCT BEKTOPa, HUCKU PAaHT MaTPUIIE, H CIIMYHO)

Hpa;cmutma Hacmaea

Crynentn he cTehm BemTHHE M HCKYCTBO Y MOJEIIOBAbY W CUMYJIUPAKY PEaTHUX CHCTEMA y n3abpaHum
co(pTBEpCKUM MaKeTUMA.
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Bpoj uacoBa axTuBHe HacraBe | Teopujcka HacTaBa: | IIpakTuyHa HacTaBa: 2

Mertone usBoljema HacTaBe

[IpenaBama, cecuje penaBama npodiaeMa, THMCKH paJ] CTyAeHaTa Ha n3a0paHoM peasiHOM Ipodiemy,
YKJbY4yjyhul ycMeHy U TMCMEHy Mpe3eHTalH]jy pe3yTara.

Ounena 3Hama (MakcuMaJHu Opoj moena 100)

oeHa
IIpenucnutHe 06aBe3e 3aBpuIHM HCITUT IoeHa
IIpojekar-nmucMeHu U3BELITA] U
Po) . J 50 ITucmenu ucout 50
yCMEHa Ipe3eHTalyja






