Ta6ena 5.1 Cnenudukanyja npeaMeTa Ha CTYAMjCKOM IIPOrpaMy JOKTOPCKUX CTyIHWja

Ha3zus npeamera: @®a3u CKyNnoBH U CHCTEMH

HacraBHuk uiam HactaBHunu: Jejaena UrmaroBuh

Crartyc npeamera: W300pHuU

Bpoj ECIIB: 10

Ycaos: Hema

ubs npegmera

Ynosuasare ca ocnosnum udejama, KoHyenmuma u pe3yimamuma meopuje pazu ckynosa u cucmema, ca aiee-
bapckum ocnoeama gasu no2uxe, Kao U ca NPAKMUYHUM NPUMEHAMA PaA3U CKYNoea U Memooama peuasarea Gasu
Ppenayujckux jeOHauuna u HejeOHavuna.

Hcxon npeamera

Ha xpajy xypca cmyoenm mpeba da o61ada 0CHOBHUM UOejaMad, KOHYenmumMa u pe3yimamuma meopuje aszu cKy-
noea u cucmema, u 0a 6yde 0cnocobmer 0a me uoeje, KOHyenme u pe3yimane CamMOCMAaIHO NPAKMUYHO RPUMEHU Y
HAYUHUM UCTPAJICUBARUMA Y OKGUPY me UCme WU HeKe Opyee HayuHe 00acmu.

Cappoxaj npeqmera

Dasu ckynosu: Iojam ¢haszu cxyna, ckynoshe u aneebapcke onepayuje na gasu ckynosuma, Ipunyun excmensuje,
Gazu penayuje, komnosuyuja gasu perayuja, azu ypeherwa, azu exeusanenyuje u gasu jeonaxocmu, gasu nap-
muyuje, ghasu QyHkyuje, excmen3uoHarHocm, asu mampuye, gazu zameopersa. Aneebapcke ocHoge aszu nocuke:
Peszuoyupane mpeoice, Xejmuneose ancebpe, BL-ancebpe, MV-aneebpe, I'edenose ancebpe, mpoyzaone HOpMe Ha
Jjeounuunom unmepesany, Jlykawuesuuesa, npouszeod u I edenoéa Hopma. Ilpumene ¢paszu cxynosa: Moderuparse
HeoOpelenocmu, hasu 10euKa u anpoKCUMAMUEHO Pe30H0samwe, (hasu KOHmpoa, asu anaiuza nooamaka, Qasu
Kaacmeposgare, gasu oonyuusaree, ¢hasu jesuyu u gasu aymomamu, pasu arcedbapcke cmpykmype, ¢haszu
penayuonu cucmemu, gaszu epagosu, gasu mononrowku npocmopu. Eexmuenu nocmynyu 3a pewasarse pasu
PeNayujckux jeOHauuHa u HejeOHAuUHd, Kao U RUX08UX CUCMeMd.
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Bbpoj yacoBa axkTHBHE HacTaBe Teopujcka HacTaBa: 4 [IpakTiyHa HacTaBa:

MeTtoae u3sBolhema HacTaBe

Ha npedasarmwuma ce xopucme xiacuune memoode Hacmase y3 Kopuuiherse caspemMenux uH@OopmMayuoHo-KOMyHUKa-
YUOHUX MEXHON02Uja U UHMepaKyujy ca cmyoenmumd. 3Hare cmyodeHama ce mecmupa npeko uspaoe oomahux
3a0amaka u 00bpane cemMuHapckux padosa. Ha 3a8puinom ycmenom ucnumy ce nposepasa c6eo0yxeamto pasyme-
6arbe UBNOINCEHO2 2PAOUBA.

OueHa 3Hawa (MakcuMaJiHu 6poj moena 100)
AKTHBHOCT y TOKY TipenaBama: 10 noena; nomahu 3aganu n cemunapu: 20 noena; ycmenu ucnut: 70 moeHa.

Hauwnn nmposepe 3Hama MOTY OWTH paziIHdIUTH : (MUCMEHH UCIUTH, YCMEHH UCIT, TIPE3eHTAaINja IPOjeKTa, CEMUHAPH

*MakcuMaltHa nyHa |1 crpanumna A4 ¢popmara




